
연수 제안서

연구 분야 휴먼-컴퓨터/로봇 인터랙션, 로봇작업계획 

연구 과제명 사람-로봇 상호작용을 위한 생활지능공간 플랫폼

연수 제안 업무 서비스 제공을 위한 로봇 스케쥴링 및 작업 계획

(연수 내용)

- 연수기간 : 2022-03-01 ~ 2023-12-31

- 연수 내용 : 

  휴먼-로봇 인터랙션 연구 중, 서비스 제공을 위한 조작 인터랙션 기술 개발을 위하여 다음

을 구현한다. 

  1) 인터랙션 스케쥴링 기술 

  2) 현실공간의 사람과 가상현실 내 가상로봇 간 조작 상호작용에 대한 시뮬레이터 구현

  3) 사람-로봇 간의 조작 인터랙션 구현  

소속  부서 : 지능로봇연구단

연수 책임자 : 박 정 민


