
[별지 제1호] 연수 제안서

연수 제안서

연구 분야 로봇SW

연구 과제명
클라우드에 연결된 개별 로봇 및 로봇그룹의 작업 계

획 기술 개발

연수 제안 업무
로봇의 작업-모션 계획 알고리즘 개발 및 의미지도 

알고리즘 개발

(연수 내용)

  - 연수내용 : 

   (1) 모바일 로봇을 통한 의미지도(semantic map) 생성

   (2) 로봇 manipulator(로봇팔)을 이용한 작업-모션 계획 알고리즘 개발

   (3) 로봇 모션 학습

  - 연수기간 : 2021.07.01.~2022.06.30

 ※ 연구 정보의 기밀 유지

소속  부 서 : 치매DTC융합연구단

연수 책임자 : 오윤선


