
연수 제안서

연구 분야 유연 전자 소자 및 소프트 로봇

연구 과제명  기계적 메타물질 기반 2축 제어 신축성 기판 및 
나노필러 아키텍쳐링을 이용한 고유 신축 전극 소재 개발

연수 제안 업무 자유형상을 가지는 유연 전자 소자 및 소프트 로봇 기술 
개발

(연수 내용)

- 연수기간 : 2023.01.01.~2023.12.31

- 연수 내용 :

자유형상을 가지는 전자기기에 대한 연구가 활발하게 진행됨에 따라, 신축성 환경에

서도 안정적으로 시스템이 동작할 수 있게 하는 고안정성 웨어러블 플랫폼 기술에 

대한 연구가 큰 관심을 받고 있습니다. 본 연수는 인쇄공정을 이용한 유연 전자 소

자 제작 및 동작에 최적화된 플랫폼 기술에 대한 연구를 진행하고자 합니다. 신축성 

기판에 기계적 강도가 다른 구조물을 삽입함으로써 표면의 기계적 스트레스를 제어

할 수 있고, 이를 통해 신축성 외부환경에서도 높은 신뢰도를 가지고 안정적으로 소

자가 동작할 수 있게 도와주는 플랫폼을 제작하고 평가함으로써, 안정적인 구동이 

필수적인 웨어러블 일렉트로닉스의 핵심요소 기술을 확보하고자 합니다. 또한 이 플

랫폼을 활용하여 유연 전자 소자와 나아가 멀티모달 웨어러블 센서 기술까지 활용하

는 것을 목표로 합니다. 
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