
연수 제안서

연구 분야 다수 로봇 인터랙션

연구 과제명 사람-로봇 상호작용을 위한 생활지능공간 플랫폼

연수 제안 업무 병렬로봇 기반 인터랙션 장치 개발

(연수 내용)

- 연수기간 :2021.09 – 2022.08

- 연수 내용 :

  - 다수 로봇 상호 작용을 위한 장치 개발

    : 병렬형 메커니즘을 이용한 로봇 인터랙션 장치 개발

    : 장치 설계 및 제어 

    : 다수 로봇 인터랙션 적용

  - 다수 로봇 위치 측정을 위한 센서 시스템 평가

    : 개발된 병렬형 메커니즘을 이용하여, 센서 자세 및 방향에 따른 성능 평가

소속  부 서 : 지능로봇연구단

연수 책임자 : 김도익


